ASTOR KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA

| =l ECC2200

« 256 MB pamieci flash Jednostka ECC2200 jest ergonomicznym sterownikiem PLC, pracujgcym w czasie rzeczywistym.
e Sterownik posiada 800 MHz procesor Arm®CPU. Srodowiskiem programistycznym jest CODE-
e 256 MB pamieci RAM R oo . X . : )
SYS V3, ktéry pozwala na uzycie dowolnych jezykéw programistycznych w nim wystepujacych.
W kombinacji z aplikacjg CODESYS SoftMotion pozwala na wykonanie sterowania ruchem wie-
loosiowych aplikaciji.

Srodowisko programowania
CODESYS V3 (IEC 61131-3)

. 16 wejs¢ cyfrowych
. 16 wyjsc¢ cyfrowych (0.5 A) Wykorzystywany do sterowania, regulacji automatycznych i przemystowych proceséw w instala-
. Port Ethernet cjach niskonapigciowych np. w parku maszynowym lub automatyce budynkowe;.
: ﬁor; ILEESFCAT Do komunikacji z urzadzeniem wykorzystywane sg protokoty: Ethernet, EtherCAT, CANopen,
or Modbus TCP/IP oraz Modbus RTU.
e Port RS232
. Port RS485 Opcjonalnie dostepny jest rowniez protokét BACnet.
. Port microSD . . . . . o .
P Cyfrowe I/O mozna rozszerzy¢ o dodatkowe moduty, zwiekszajac funkcjonalno$¢. Sterownik z
e  Zasilanie +24V DC, 0.3A : : . .
rodziny Astraada One jest kompatybilny z terminalem ET.
Protokotami, ktére wystepujg w standardzie w sterowniku ECC2200 sg EtherCAT, CANopen,
Modbus TCP/IP oraz Modbus RTU. Pozwalajg na nowoczesne i szybkie potgczenia w réznych
aplikacjach.
BUDOWA
X20 LED X15 S1 LED = 4 | zasilanie
T 8 X2 Wyjscia cyfrowe
X3 Wejscia cyfrowe

X7 CAN Bus

X8 RS232 / RS485

X9 RS485

X10 Ethernet

X11 Ethernet

X12 Ethernet

X13 EtherCAT

X14 USB 2.0

X15 (zarezerwowany)

X16 Interfejs kontroli bledéw w programie
X20 Uziemienie

S1 Przycisk funkcyjny (Reset i Run/Stop)
S2 Rezystory konncowe CAN (120 Q)
e S3 Rezystory koncowe RS485 (120 Q)
S sS4 Rezystory korncowe RS485 (120 Q)
puSD | Slot kart microSD (opcjonalnie)

LED | LEDy: PWR, Run/Stop, Error
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ASTOR

PARAMETRY

Dane urzadzenia

Nazwa ECC2200 1131

Numer katalogowy 253000000

Rozszerzenie /O Tak

CPU, pamiegé

CPU Freescale i.MX6 CPU max. 800 MHz jeden rdzen
Pamie¢ Flash 256 MB

Pamie¢ RAM 256 MB

Pamigé zachowywana 100 kB

Wymiary i waga

Wymiary 210 x 106 x 48 mm

Waga ~750¢g

Warunki uzytkowe

Zakres temp 0...+55°C

Wilgotnos¢ max 85%

Transport i przechowywanie

Zakres temp -20...+70°C

Wilgotnos$¢ max 85%

Obstuga

Montaz Szyna DIN 35 x 7.5mm EN 60715:2001
Certyfikacja EN 61010-2-201, EN 61131-3

Srodowisko programistyczne

CODESYS V3 (IEC 61131-3)

Zabezpieczenia

Klasa

3

Stopien

IP20

Wptyw i odpornos$é na interferencje

EN 61131-2, EN 61000-6-3, dla zastosowan przemystowych i mieszkanio-
wych

Zasilanie

Napigcie +24V DC
Pobér pradu 0.3A max 1A
Zabezpieczenie przez zmiang polaryzacji Tak

Interfejs Ethernet

Liczbal/typ

1x 10/100 Base T

System potgczenia

RJ45

Protokoty

TCP/IP, Modbus TCP/IP, BACnet, Profinet*

Interfejs EtherCAT

Liczbal/typ

1x EtherCAT (EtherCAT master)

System potgczenia

RJ45

Interfejs USB

Liczbal/typ 1x host USB 2.0/USB plug port A
Liczba cykli max 1000

Interfejs CAN bus

Liczba/typ 1x CAN bus

Protokoty CAN-Bus i/lub CANopen master
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Interfejs szeregowy

Liczba/typ

1x RS232, 2x RS485; (RJ45)

Protokoty

Modbus RTU

Dodatkowe funkcje

Zegar czasu rzeczywistego

Tak, z baterig podtrzymujgca

Slot kart microSD 1x microSD

110

Wejscia cyfrowe 16x

Wyjscia cyfrowe 16x (0.5A)

Bateria

Typ Panasonic VL2020 lub podobna

Przechowywanie

2 lata bez napigcia

*dostepny w 2016r
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LED [X15] LED LED (15! LED
oy RuniSto
FWR- () ErvorF pwR [51| Bunstop
Schemat umiejscowienia diod Schemat umiejscowienia przycisku funkcyjnego

DIAGNOSTYKA DZIALANIA URZADZENIA

LED Znaczenie

1 PWR (zielony) Pokazuje czy zasilanie dostarczone do urzadzenia jest poprawne

RUN/STOP (26tty/zielony/czer- Pokazuje status urzadzenia i status dziatania CODESYS’ a.
2 Wony) Y Zielony-tryb Run, Czerwony-tryb Stop, Migajacy zotty- zmiany w systemie(nie zaleca sie odtg-
Y. czania zasilania)

3 Error (czerwony) Pokazuje czy urzgdzenie zostato zatrzymane z powodu btedu

PRZYCISK FUNKCYJNY S1

Status dziatania Akcja Komenda
Faza rozruchu Przyci$niecie Zmiana w tryb obstugi
Szybkie przycisnigcie Zmiana pomiedzy trypbem RUN i STOP PLC
CODESYS PLC/CP1131-P
Przycisnigcie z przytrzymaniem Zatrzymanie PLC z resetem zmiennych

Reset konfiguracji:
1 wylgczy¢ zasilanie
2 przytrzymac przycisk S1 i wigczy¢ zasilanie

3 puscic¢ przycisk S1 po pojawieniu sie sygnatu zéito-czerwonego na diodzie 2

INSTALACJA URZADZENIA

[ W= ‘ y
/ h Y | r‘_ ‘ | 0 “Q . Wymagania i montaz:
f L | |l . Co najmniej 1 cm wolnej przestrzeni nalezy zostawi¢ pomie-
1] 101 [ 10 dzy urzgdzeniem, a kolejnym modutem
[ ] | b I b . Umiesci¢ urzadzenie na szynie DIN, tak aby zaczepy znaj-
[ ‘ ' dowaly sie na dolnej krawedzi szyny
. Docisng¢ urzadzenie do powierzchni montazowej
[ I . Docisng¢ urzadzenie do dotu do powierzchni montazowej
[ ’D ( tak aby dolne sprezynowe zaczepy objety szyne,

Montaz urzadzenia
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BLOKOWY DIAGRAM OBWODOW
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ZASILANIE
Zewnetrzne zrodto zasilania (24V DC)
Napiecie zasilajgce +24 V DC SELV (-15% / +20%), poziom napiecia zasilajacego nie moze spas¢ ponizej 20.4V
Czas przetgczenia w tryb btedu | 10 ms, przy zasilaniu < 20.4V DC
zasilania
Zasilanie wtyczka X1
Pin Oznaczenie Opis
1 L+ Zewnetrzne zasilanie 24V DC max. 1A
2 M Zewnetrzne GND
3 L1+ Wyijscie cyfrowe DO1-4 zasilane 24V
DC max. 2A
Wyijscie cyfrowe DO5-8 zasilane 24V
1—2—3—4—5—6 4 L2+ DC max. 2A
X1 T, +
1 5 L3+ Wyijscie cyfrowe DO9-12 zasilane 24V
- DC max. 2A
Ztgcze X1 6 L+ Wyjscie cyfrowe DO13-16 zasilane 24V

DC max. 2A
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I/0 Cyfrowe
Wyijscia cyfrowe, wtyczka X2
Pin Oznaczenie Opis
1 o1 +24V
2 02
3 03
4 04
LEDs
’—I: 5 05 124V
6 06
[EA AT s L aps S E AR £ 8 £l ; o7
o o ollo o oollod B 5|co o o
) 8 08
Ztgcze X2 — wyjsc cyfrowych
9 09 +24V
10 010
11 011
12 0 12
13 013 +24V
14 014
15 015
16 016
Parametry wyj$¢ cyfrowych
Cecha Wartos¢ Opis
Typ wyj$¢ Tranzystorowe -
Obwaéd ochronny dla przecigzen 41V napiecie w odniesieniu do +24V Szybkie wytgczenie zasilania (zapewnione
poza urzgdzeniem)
Wyswietlanie statusu Tak Jedna pomaranczowa dioda na wyjscie,
Swieci dla logicznej 1
Zabezpieczenie przecigzeniowe Tak Przy przecigzeniu termicznym, auto kaso-
wanie
Prog zadziatania zabezpieczenia przy Tak Elektroniczne ograniczenie napigcia : typ.
zwarciu 7A
Stan w nieustalonych warunkach pracy Logiczne 0 Jesli napiecie zasilania jest niewystarcza-
jace
Wyjsciowe opo6znienie "0” po “1” Typ. Ims -
Wyjsciowe opo6znienie "1” po "0” Typ. Ims -
Wyjsciowa pojemnos$¢ <20 nF -
Napiecie znamionowe +24V DC -
Spadek napiecia <0.1V -
Prad znamionowy przy sygnale “1” 0.5A -
Catkowity pragd wszystkich wyj$é Max. 2A -
Roéwnolegty uktad dwdch wyjs¢ Max. 1A Max. dopuszczalna wartos¢ dla logicznego
potgczenia, w celu zwiekszenia mocy
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Wejscia cyfrowe, wtyczka X3
Pin | Oznaczenie Opis
1 11 +24V
LEDs 2 12 +24V
3 13 +24V
2 L ¥ 4 I 4 +24V
pee s =282 e 5 |is +24V
Ztgcze X3 — wejsc cyfrowych 6 16 +24V
7 17 +24V
8 18 +24V
9 19 +24V
10 110 +24V
11 111 +24V
12 112 +24V
13 113 +24V
14 114 +24V
15 115 +24V
16 116 +24V
Parametry wejs¢ cyfrowych
Cecha Wartos$¢ Opis
Typ wejscia Typ 1,3 Zgodne z |IEC 61131-2
Diugos¢ przewodu < 30m Dla przewodoéw nieekranowanych
> 30m Dla przewoddw ekranowanych

Znamionowe napiecie obcigzenia

24V DC (SELV)

Czas opodznienia 1ms Zastosowanie dla przetgczeniaz0do 1i1do0
Typ sygnatu Cykliczny Zalezy od cykli czasu ustawionych programowo
Wyswietlanie statusu Tak

Jedna pomaranczowa dioda na wejscie, $wieci dla logicznej 1
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INTERFEJS ETHERNET (switch)

W karcie Ethernet dostepne sg interfejsy 10/100 Base-T z RJ45 dla potaczen do sieci.

Oznaczenie ztgcza X10, X11, X12 interfejsu Ethernet
LNK
RCV 1 Pin Oznaczenie Pin Oznaczenie
: 1 TX+ 5 NC
SPEED 8
2 TX- 6 RX-
Ztgcze X10, X11, X12 3 RX+ 7 NC
4 NC 8 NC
Sygnalizacja LED
LED Kolor Znaczenie dla IEEE 802.3 paragraf 25

LNK/RCV | Zotty Swiatto ciggle: odbieranie danych
Miganie: potgczenie aktywne; trwa transmisja danych

Off: brak ustalonego potgczenia

SPEED Zielony | On = 100Mbit/s
Off = 10 Mbit/s

INTERFEJS EtherCAT

W karcie Ethernet dostepne sg interfejsy 10/100 Base-T z RJ45 dla potaczen do komponentéw zsynchronizowanych do przesytania danych
w czasie rzeczywistym.

Oznaczenie zigcza X13 interfejsu Ethernet
E’é‘@ 1 Pin | Oznaczenie | Pin | Oznaczenie
: 1| Tx+ 5 | NC
8
SPEED 2 | T 6 | RX-
Ztgcze X13 3 RX* ! NC
4 NC 8 NC
Sygnalizacja LED
LED Kolor Znaczenie dla IEEE 802.3 paragraf 25

LNK/RCV | Zotty Swiatto ciggle: odbieranie danych
Miganie: potgczenie aktywne; trwa transmisja danych

Off: brak ustalonego potgczenia

SPEED Zielony | On = 100Mbit/s
Off = 10 Mbit/s

INTERFEJS USB

Urzadzenia z interfejsem USB mogg by¢ poditgczone do portu USB (2.0). Wykorzystanie portu USB:

= Uzytkownik CODESYS: tylko pamie¢ USB
= Poziom Linux: pamig¢ USB lub mysz

Oznaczenie zlgcza X3 interfejsu USB om )
B1
Pin Oznaczenie Pin Oznaczenie :
B1 VCC B3 D+ B4
S
B2 D- B4 GND

10
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INTERFEJS SZEREGOWY RS232/RS485

1 Oznaczenie dla interfejsu RS232 / RS485 wejscia X8
8 Pin | Oznaczenie / interfejs oprogramowania | Pin | Oznaczenie / interfejs oprogramowania
1 RS232 RX/COM1 5 RS485 Tx/Rx- / COM2
Ziacze X8 2 | RS232 TX/COM1 6 | NC
3 NC 7 (zarezerwowany)
4 RS485 Tx/Rx+ /| COM2 8 1ISO GND

O ile to mozliwe , interfejsy powinny by¢ wykorzystywane zgodnie z wytycznymi podanymi w " Modbus Serial Line ; Specyfica-
tion and implementation Guide V1.02 " .

Interfejs RS485 jest zakonczony oporem 560 Q. Jesli interfejs jest umieszczony na poczatku lub na koncu topologii bus:

Wigcz styk S3 aby dotgczy¢ rezystor terminujacy 120 Q.

INTERFEJS SZEREGOWY RS485

1 Oznaczenie dla interfejsu RS485 wejscia X9
8 Pin | Oznaczenie / interfejs oprogramowania | Pin | Oznaczenie / interfejs oprogramowania
Ztacze X9 1 NC 5 RS485 Tx/Rx- / COM3
2 NC 6 NC
3 NC 7 (zarezerwowany)
4 RS485 Tx/Rx+ / COM3 8 ISO GND

O ile to mozliwe , interfejsy powinny by¢ wykorzystywane zgodnie z wytycznymi podanymi w " Modbus Serial Line ; Specyfica-
tion and implementation Guide V1.02 " .

Interfejs RS485 jest zakonczony oporem 560 Q. Jesli interfejs jest umieszczony na poczatku lub na koncu topologii bus:

Wiacz styk S4 aby dotgczy¢ rezystor terminujagcy 120 Q.
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INTERFEJS CAN Bus

Wiasciwosci Interfejsu CAN ;

Standard 1ISO 11898 :

Max. predkos$¢ transmisiji 1 MBit/s 8

Najnizsza regulowana predkos$¢ transmisji | 50 KBit/s Zlacze X7

Potaczenie Izolowany elektronicznie

Ustalenie z CiA303

Oznaczenie zigcza X7 interfejsu CAN Jesdli interfejs jest umieszczony na poczagtku lub na koncu topologii CAN Bus:
Pin | Oznaczenie | Pin | Oznaczenie Wigcz styk S2 aby dotgczy¢ rezystor terminujacy 120 Q pomiedzy CAN_L i
1 CAN_H 5 NC CAN_H.

2 CAN_L 6 NC

3 ISO GND 7 ISO GND

4 NC 8 NC
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